关于第八届“天宫杯”研究生创新实验竞赛安排的通知

各学院、各位研究生：
根据《关于开展第八届“天宫杯”研究生创新实验竞赛的通知》要求，经学生申报、学院推荐、研究生院组织评审，共63个团队参加此次竞赛（具体名单见附件），现将具体安排及要求通知如下： 
 
一、竞赛形式 
1. 竞赛分预赛和决赛两场进行。63个参赛队在预赛环节将产生15个队进入决赛，决赛设特等奖1项，奖金3万元、一等奖2项，奖金每项1.5万元、二等奖3项，奖金每项1万元、三等奖5项，奖金每项0.5万元、优胜奖4项，奖金每项1千元、同时，竞赛委员会还将评选出最佳组织奖4项，各奖励获奖学院2千元。
2. 学校组织微信投票，现场领取投票密码，根据投票结果产生最佳人气奖若干项，奖金每项2千元，同时评选出最佳观众奖若干项，予以奖励。
二、时间及地点 
时间： 2019年11月1日（星期五）
     开幕式——8:30
 预 赛——9:00
    决 赛——13:00
    闭幕式暨颁奖典礼——16:00
地点：将军路校区东区体育馆 
三、具体要求说明 
[bookmark: _GoBack]1.各参赛队须在10月31日下午5:00，至竞赛现场确定展位、调试作品。如有视频展示，请自行带好笔记本电脑；如需电源，请自行带好接线板。
2.正式比赛时，请各参赛队做好竞赛项目的汇报和展示，每个参赛队汇报及展示时间8分钟。
3.各参赛队须在11月1日上午8:00到达竞赛现场，将各队的参赛作品准备就绪，参加开幕式，所有队员须正装参加。
4.预赛结束后，所有参赛队不撤展，中午提供午餐券。预赛结果将在决赛开始前正式公布，未能进入决赛的队伍在下午的决赛环节中请保持参展状态。
      
欢迎广大师生前来观摩交流，一起分享研究生创新盛宴！

本次工作联系人：李莎   电话：84892491；52118932-803


附件：第八届“天宫杯”研究生创新实验竞赛参赛队名单


研究生院
二〇一九年十月十二日

第八届“天宫杯”研究生创新实验竞赛参赛队名单
	序号
	参赛队队长
	学院
	参赛项目名称
	指导教师

	1
	刘朋辉
	1
	基于F-35矢量喷管+升力风扇技术的STOVL战斗机动力系统技术研究
	陈永亮

	2
	王苏丹
	1
	高效长航时垂直起降飞行器单发双旋翼主动力系统设计
	龚正

	3
	陆云
	1
	基于迭代学习控制的机械臂多模块组装实验
	金栋平丶文浩

	4
	段登燕
	1
	一款倾转四旋翼飞行器的设计与实验
	李建波

	5
	林李李
	1
	一种复合推力构型旋翼飞行器的设计与实验
	李建波

	6
	孙志坤
	1
	内置圆柱形阵列式PSJ激励器对控制翼型分离流动特性的研究
	史志伟

	7
	孙全兵
	1
	主动流动控制与飞行控制一体化设计的先进布局飞行器
	史志伟

	8
	董震
	1
	无舵面涵道式垂直起降无人机
	郭剑东、杨忠清

	9
	吕超杰
	1
	民机试飞用夹芯结构模拟冰型研发及试验研究
	周光明

	10
	谭志亮
	1
	直升机自适应主减撑杆动载荷控制试验系统
	宋来收

	11
	王浩
	1
	基于激光雷达的无人机自主避障导航系统
	徐锦法

	12
	李人澍
	1
	仿昆虫可悬停扑翼飞行器
	郑祥明

	13
	周春华
	1
	“星纳”号智能抓捕卫星
	熊克

	14
	鲁广超
	2
	电动汽车多材料结构仿生吸能盒结构设计及协同优化研究
	王春燕

	15
	马韬
	2
	新型便携式气动固定翼无人机弹射系统多学科优化设计
	赵万忠

	16
	毛衍钦
	2
	基于旋风管的直升机组合式除尘装置
	蒲文灏

	17
	邢德鑫
	2
	自动驾驶汽车横摆力矩控制及半物理仿真平台
	魏民祥

	18
	郑明瑞
	2
	基于涡激振动原理的输液管道内摆动发电系统
	韩东

	19
	周小川
	2
	一种四向可调的智能转向操纵机构
	赵万忠

	20
	王钲淳
	3
	复杂时空环境下基于多源信息融合的可穿戴式多人协同导航定位技术研究
	熊智

	21
	刘思嘉
	3
	基于微流控芯片技术的体外药效评估平台的设计与实验
	杨雅敏 陈春晓

	22
	齐贝贝
	3
	基于HoloLens全息眼镜和电磁力驱动的多模态混合现实系统
	陆熊

	23
	吕查德
	3
	基于UWB和VO紧耦合的无人车辆室内定位系统研究
	曾庆喜

	24
	邹冰倩
	3
	双盲环境下基于激光雷达的微小型飞行器自主定位与构图技术
	赖际舟

	25
	刘路
	3
	五相感应电机起动/发电系统起动控制器研究
	卜飞飞

	26
	王凯
	3
	新型共轴双旋翼直升机设计与控制
	王新华

	27
	侯捷
	3
	基于威胁评估与实时避障算法的四旋翼无人机系统
	陈谋

	28
	李春峰
	3
	将麦克风阵列语音增强算法用于改进主动降噪耳机的降噪算法
	刘剑

	29
	易荷田
	3
	智能手机多源信息融合高精度定位导航研究与实现
	曾庆化

	30
	姜阳
	4
	无人机集群智能控制算法设计和演示验证平台研制
	雷磊

	31
	沈金清
	4
	基于无人机平台联合阵列天线的黑广播定位技术研究
	张小飞

	32
	周晨阳
	5
	基于竹象虫口器的星标采样机构
	郭策

	33
	徐杰
	5
	基于涵道风扇的滚轮黏附式全空间爬壁机器人
	吉爱红

	34
	陈喜
	5
	脑-机接口研究及其在康复机器人中的应用
	陈柏

	35
	孙康
	5
	基于LoRa网络的智慧农业监控系统
	王静秋

	36
	李新
	5
	仿竹象虫后翅设计及其扑翼飞行研究
	郭策

	37
	张玉明
	5
	基于人工肌肉驱动的可穿戴软质下肢肋力外骨骼机器人
	吴洪涛丶吴青聪

	38
	张弛
	5
	基于外磁场驱动的浮子二维弯管悬浮运动系统及方法
	陆永华

	39
	张瑛如
	5
	形状记忆合金丝驱动的仿生康复手套
	刘凯

	40
	陈怀瑾
	5
	基于电阻抗成像检测的便携式手势识别系统开发
	姚佳烽

	41
	陈伊宁
	5
	气动人工肌肉三自由度平台的设计与控制方法研究
	刘凯

	42
	陈亚
	5
	3D打印金属表面仿生超疏水镀层多能场制备技术
	沈理达丶邱明波

	43
	顾光健
	5
	可穿戴式多通道表面机电信号采集系统的设计
	王浩

	44
	郑文建
	6
	基于RFI工艺制备的吸波功能性PMI泡沫“三明治结构”
	姚正军

	45
	杨建凯
	6
	仿生结构功能性构件激光3D打印
	顾冬冬

	46
	金利民
	6
	基于磁场调制的空间X射线通信系统研发
	贾文宝

	47
	李涛
	6
	基于三维自由弯曲技术的渐开线形空心构件成形实验
	陶杰

	48
	陈丽晶
	7
	机场终端区航空器异常行为智能化监控系统
	曾维理

	49
	刘金安
	7
	无人机飞行服务与监控系统
	汤新民

	50
	李昌城
	7
	北京新机场港湾机坪运行容量评估与优化
	刘继新

	51
	吴裕庭
	8
	银纳米线修饰的单根ZnO微米线异质结基紫外发光二极管
	阚彩侠、姜明明

	52
	袁倩倩
	11
	淬匠心圣火，燃城市之光——江苏省国家级非物质文化遗产源流寻绎及其智能系统构建
	褚儒

	53
	杜津铭
	15
	基于无人机图像采集的智能车实时路径规划系统研究
	吴云华

	54
	张浩然
	15
	基于LSTM及步态特征实时采集的老年人易跌倒预警智能鞋
	吉爱红

	55
	戚骞
	15
	基于磁吸附的全空间越障爬壁机器人
	吉爱红

	56
	陶洁莲
	15
	基于智能神经网络的浮潜机器鱼目标跟踪控制研究
	俞志伟

	57
	胡国梁
	15
	基于电致动材料IPMC的柔性抓取系统
	于敏 李宏凯

	58
	龙弟之
	15
	具有载荷拓展功能的卫星姿态控制教学平台设计与实现
	闻新

	59
	王焱
	15
	基于氮化镓MOSFET的高速力矩伺服控制系统设计
	居鹤华

	60
	徐伟证
	15
	基于移动终端的精密单点定位验证系统
	康国华

	61
	袁英男
	15
	基于仿生的新概念载人登月着陆器研究
	陈金宝

	62
	刘赛赛
	16
	基于关键词的网络评论生成机
	夏正友

	63
	王荣达
	16
	基于生成对抗网络的图像复原
	刘宁钟



