2024年度“研究生创新实验竞赛”培育项目中期考核结果
	序号
	姓名
	学号
	项目名称
	院系
	指导教师
	考核结果

	1
	郝江溥
	SX2301130
	[bookmark: _GoBack]面向地外行星的轮式压电机器人的研究
	1
	王亮
	继续资助

	2
	刘鑫杰
	BX2101902
	基于光信号与电信号的二维微纳材料振动测量
	1
	胡海岩
	继续资助

	3
	栗嵩淇
	SZ2301226
	用于折叠翼尖的多功能集成式机构设计与实验研究
	1
	王晨
	继续资助

	4
	刘硕
	SX2301021
	基于局域共振型准零刚度超材料的输流管道低频减振与隔振试验
	1
	史治宇
	结题

	5
	杨尚鑫
	SX2401220
	智能高效螺旋桨/旋翼动力气动/噪声优化设计及验证技术
	1
	董昊
	继续资助

	6
	刘彪
	SZ2401010
	面向半导体检测的微纳尺寸高精度压电运动平台
	1
	赵淳生
	继续资助

	7
	倪龙帝
	SZ2402128
	介电润湿作用下加热液滴蒸发特性实验研究
	2
	何纬峰
	结题

	8
	伟业
	SZ2302097
	无人机环境能量收集系统设计
	2
	肖玲斐
	结题

	9
	李亮亮
	BZ2402305
	基于MDGASS-BS-HDMR的航空发动机高维机载稳态模型研究
	2
	张海波
	结题

	10
	郭硕
	BX2202501
	面向非充气机械弹性轮胎的能量损耗试验平台设计与开发
	2
	赵又群
	继续资助

	11
	王言坤
	BX2303003
	大型宽体客机起动/发电系统半物理实验方法研究
	3
	张卓然
	继续资助

	12
	廖禄伟
	BX2203308
	“双子”二自由度矢量变姿双旋翼飞行器
	3
	杨忠
	继续资助

	13
	傅姜
	SX2303014
	基于爬行机器人技术的超声相控阵管道内壁检测关键技术研究
	3
	王海涛
	继续资助

	14
	鲁天昊
	SX2303128
	用于飞机蒙皮检测的爬壁机器人控制系统设计
	3
	王从庆
	继续资助

	15
	姜盟瀚
	BX2403306
	基于线性-谐振多维异构集成的空间电源直流变换技术研究
	3
	王勤
	继续资助

	16
	詹道彪
	SZ2403140
	小型管道探测机器人系统设计
	3
	吴常铖
	继续资助

	17
	王子禹
	BX2203009
	混合式少稀土电机系统设计
	3
	王晓琳
	继续资助

	18
	陈昊悦
	SZ2303148
	基于视觉的无人机进近自主着陆技术研究
	3
	张且且
	结题

	19
	王梓煜
	SZ2303004
	基于压力传感的流场重构和特征提取技术研究
	3
	王敬东
	结题

	20
	杨欲潇
	SZ2403139
	面向康复训练的微型可穿戴式无线体域网系统设计
	3
	费飞
	继续资助

	21
	徐鑫
	SZ2303134
	基于大模型的具身协作机器人智能抓取系统设计与实现
	3
	解明扬
	继续资助

	22
	王睿智
	BZ2303304
	应用于多电飞机功率模块局部放电检测的先进光学传感器
	3
	江军
	继续资助

	23
	惠紫阳
	SZ2303118
	基于定量偏光多模态显微成像的乳腺癌智能诊断研究
	3
	尹建华
	结题

	24
	韩成杰
	SX2303201
	面向机载电静液作动器的孪生系统原型设计与实现
	3
	彭聪
	继续资助

	25
	崔秦溶
	SX2304005
	电调可编程式超表面混响室
	4
	李茁
	继续资助

	26
	梁宏韬
	BX2304915
	多模态感知驱动的具身无人机自主导航系统
	4
	吴启晖
	继续资助

	27
	张伟
	SZ2404077
	面向6G无蜂窝通信的光时延同步技术研究
	4
	王祥传
	继续资助

	28
	郑成雯
	SX2304055
	基于多源信息的空间目标态势感知系统的设计与开发
	4
	汪玲
	继续资助

	29
	徐友直
	SX2305154
	凌影Ⅱ：地-空-壁变构型电磁吸附式特种飞行器
	5
	吉爱红
	继续资助

	30
	于瑶
	SX2405084
	即时可视化婴幼儿肺功能成像设备的研发及临床应用
	5
	刘凯
	继续资助

	31
	王梓杰
	SX2305134
	基于仿真迁移学习与技能重构的上肢康复外骨骼交互控制研究
	5
	吴青聪
	继续资助

	32
	张平
	BX2405003
	凌蛰Ⅰ：基于耦合动力系统的多模态仿生飞爬两栖机器人
	5
	吉爱红
	继续资助

	33
	程林文
	SX2305095
	轮足复合式空间机器人粘附爬行及非连续面过渡运动控制研究
	5
	俞志伟
	继续资助

	34
	沈泽波
	SX2405131
	基于电阻抗成像技术的便携式3D高精度乳腺癌检测系统设计
	5
	姚佳烽
	继续资助

	35
	晁俊杰
	SZ2305238
	基于TNSEA的耦合欠驱动髋关节 外骨骼系统设计与控制研究
	5
	吴青聪
	继续资助

	36
	陈怡鑫
	SZ2305213
	航空航天复材壁板装配残余应力三维可视化检测技术
	5
	崔海华
	继续资助

	37
	陶涛
	SX2306072
	一种高自由度柔性辊压成形装备及工艺路线研究
	6
	郭训忠
	继续资助

	38
	陈雯昕
	BX2206902
	4D打印变泊松比结构设计及可编程变形功能调控
	6
	顾冬冬
	继续资助

	39
	林佳铖
	SZ2406152
	基于无人机探测与机器学习放射源分布的重建
	6
	凌永生
	结题

	40
	卢书林
	SZ2306147
	面向战场环境的高机动原位修复机器人
	6
	王建峰
	继续资助

	41
	王宇成
	BZ2406302
	基于相变材料红外自适应伪装及雷达兼容隐身超材料
	6
	姚正军
	继续资助

	42
	王威
	BX2407305
	台风-浪耦合作用下风浪联合发电结构流场驱动机理与动态响应特性研究
	7
	柯世堂
	继续资助

	43
	李根
	BZ2407002
	基于多模态数据的飞行员异常情绪识别系统设计与研发
	7
	司海青
	结题

	44
	黄潇
	BX2307303
	面向城市“飞联网”的低空无人机全自主运行系统设计与研发
	7
	田勇
	继续资助

	45
	王嘉骏
	SX2407083
	基于激光雷达自动引导车和无人机协同定位的民航飞机损伤智能检测系统
	7
	丁萌
	继续资助

	46
	陈者
	SX2307100
	空中交通运行态势智能化感知平台
	7
	曾维理
	继续资助

	47
	许金薇
	BX2407302
	一种基于仿生原理的“水火无惧”界面处置技术研究
	7
	解建光
	继续资助

	48
	刘威风
	SX2307008
	阿嘎土水泥制备原理与“免打型”阿嘎土混凝土的试验研究
	7
	余红发
	继续资助

	49
	仇静轩
	BX2307305
	基于民机飞行试验的气动数据融合建模及其不确定性量化研究
	7
	司海青
	继续资助

	50
	王路兵
	BZ2209503
	复杂装备的健康状态监测和预测性维护方法研究
	9
	赵旭峰
	结题

	51
	杨佳文
	SZ2411031
	老字号·新媒体·新设计：南京牌肥皂赋活策略
	11
	屈雅红
	继续资助

	52
	刘韶阳
	BX2215306
	面向非确知地形的轻量化自适应垂直缓降装置系统设计
	15
	陈金宝
	继续资助

	53
	陈杰
	SZ2315052
	移动成像设备实时激光干扰技术研究
	15
	路元刚
	继续资助

	54
	王雪
	SX2415041
	低慢小无人机智能目标跟踪系统
	15
	陈志明
	继续资助

	55
	吴明阳
	BX2215307
	面向空间非合作目标的抓附装置抓附力生成机理及控制策略研究
	15
	陈金宝
	继续资助

	56
	侯淼森
	SZ2315093
	静音离子风飞艇
	15
	全荣辉
	继续资助

	57
	桂敬亮
	SX2415043
	基于图论的可回收火箭高精度导航系统
	15
	华冰
	结题

	58
	补俊杰
	SX2415037
	高臂比空间机器人一体实物仿真装置
	15
	郁丰
	继续资助

	59
	朱玉涛
	SZ2415006
	面向无人移动平台的图像处理系统设计与实现
	15
	闫钧华
	结题

	60
	朱秀秀
	SX2416135
	面对遥感目标识别的对抗样本攻击系统
	16
	皮德常
	结题

	61
	顾杰欣
	SZ2420003
	基于5G覆盖的低空医疗救援调度和飞行计划优化系统
	20
	张明
	结题

	62
	冯培佳
	SZ2320010
	民用航空器燃油流量智能监测系统
	20
	王兵
	继续资助

	63
	丰会杰
	SZ2421005
	硫化锑异质结型宽波段探测器及彩色成像的研究
	21
	阚彩侠
	继续资助

	64
	代芮铭
	SZ2421014
	氧化镓基日盲紫外偏振光电探测器的设计及应用
	21
	姜明明
	继续资助

	65
	陈涧升
	BX2304911
	基于PQC与AI模型的低空经济数据传输安全系统研究
	22
	刘伟强
	继续资助



